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Акт
впроваджеппя рtзультатiв ýауковO-дs&iliдпtrх робiт

<&3 >> йц)/паи 2а aLь.

МИ, щ0 нюкчс пiдписашrся, пр€дffi{Iвники Таврiйськог0 державног0

агротехнолотiчного yнiBepýиTeTy iMeHi ffплrгра Моторного (ТДАТЦ
Кова-шъов Олексшцр BiKTopoBиEI, старшIй викладач кафедри

l прi lвltшс. irt'я. п,ьiц гькr,аi. пtтд:ч l

i представнлrк ТОВ кМагнiт>,
( вайлrенr,вання пiдприсмства, органiзацii )

директор Уколов СергiЙ МиколаЙович з iншоi стороrшr
t лг,iзвишtе. irt'* по-баl ьювi)

СКДали цеЙ акт ilpo те, що в резулътатi провелеtl}ul наyково-дослiдý}L\ робiт по

TeMi <<ОбГрунтування режимiв роботи електроприводу малогабаритного

rруIIгообробного мот

ВПРОВаДЖек0 СПостерехffiик швидкостi обертання електродв}rгYна приводY
малогабаритного фунтообробного мотоблоку

(найrtенrвrння Ntзtшни_ процес\- пристрою)

В процесi вгtровцддtення виконанi наgгупнi роfuти:

1 Проведено обфyнгування та розробка стрчкгурно-фчнкцiйноi схеми

KepyBaHIrrI елекц}одвигуном приводу мотоблоку.

2 Вржона:rо сжrтgз *поýтережпrка швидкоgгi обертm*rя елекгродвlгуна

IIDиводч мотоблокч.

З Проведено дослцжешя црацездатноотi та основ}ý{х властLвостей

сГIосТерекника швидкостi обертiшЕ{я елеrгродвLIгYЕа ЕрIводч мстоблокч.

iMeHi професора В.В. з однiсi сторони



Вiд вгlровашкешrя отрlашлшшй настуш*й технiко-економiчшпI, вфеrсг:

Вгrровадженrrя споgтережrш€ швидкостi в гtроцес керування елfi{гродвI,туflом

прlшоду моIоблоку за рахчцок вrщ.шочеrшrя з систеtлци ненадifштого елемеrrга -
давача швrцкостi, дозволяе пiшиrщrги пшикодiю, нqдiйкiсть та точнiсть р.обутн

ýистеми на l5-2a Yо.

Пропозlлцii з податьшого BпpoBatrKeнtlrl рез_yrьтатiв роботrr :

Пiсля незначного удосконilJtення спостережник швидкостi обертанrrя

Представшк ТýАТУ iMeнi
ffмrrгра Моторного:

Предсгавl*пс ТОВ <Магнiо>:

ст. викладач кафедри ЕТЕМ


