ПРАКТИЧНЕ ЗАНЯТТЯ №6
БУНКЕРИ-ЖИВИЛЬНИКИ, БУНКЕРИ-ДОЗАТОРИ ТА 

МАШИНИ ДЛЯ ПОДРІБНЕННЯ СТЕБЛОВИХ ТА КОНЦКОРМІВ
мета роботи 
_____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
1 Завдання для самостійної підготовки 

1.1. Вивчити:

а) зоотехнічні вимоги до обробки стеблових та концкормів [1, с.26,27, 129].

б) класифікація ріжучих апаратів для подрібнення стеблових кормів [1,с. 100…102].

в) загальну будову молоткових подрібнювачів [1, с.129,130].

г) робочі органи для подрібнення зерна. Типи молоткових подрібнювачів [1, с. 132].

Скласти звіт по роботі:

1 Номер, найменування та мета роботи.

2 Зоотехнічні вимоги до обробки стеблових та концкормів.

3 Класифікація ріжучих апаратів.

4 Типи молоткових подрібнювачів.

1.2 Питання для самопідготовки

1.2.1 Які зоотехнічні вимоги висувають до обробки стеблових кормів?

1.2.2 Які бувають технологічні схеми обробки стеблових кормів?

1.2.3 Як класифікуються ріжучі апарати для подрібнення стеблових кормів?

1.2.5 Які бувають робочі органи для подрібнення стеблових кормів? 
1.2.6 Загальна будова молоткових подрібнювачів.

1.2.7 Які існують типи молоткових барабанів?

1.2.8 Назвіть зоотехнічні вимоги до подрібнення концкормів.

1.3 Рекомендована література

1 Машини, обладнання та їх використання в тваринництві: підручник  для здобувачів вищої освіти закладів вищої освіти/ Р. В. Скляр та інш. К.: Видавничий дім «Кондор», 2019. 608 с., іл.

2 Ревенко І.І. Машини та обладнання для тваринництва: підручник/ І.І.Ревенко, М.В. Брагінець, В.І. Ребенко. К.: Кондор, 2009. 731 с
2 ВКАЗІВКИ ДО ВИКОНАННЯ РОБОТИ
2.1
 Програма роботи
1. Вивчити будову, принцип дії та регулювання:
- машин для подрібнення стеблових кормів: ІГК-30Б, ІКВ-5А «Волгар-5»;
- дозатору кормів ДТК та бункерів БСК; 
- машин для подрібнення концентрованих кормів: КДУ-2, ДКМ-5, ДБ-5. 
2. Схема регулювання ступеня подрібнення на ІКВ-5А. 
3. Ознайомитися з техніко-економічними показниками вивчаємого обладнання та заповнити таблицю 1. 
Скласти звіт та захистити роботу.

2.2 Оформлення звіту

2.2.1 Зоотехнічні вимоги до обробки стеблових та концкормів (самостійно).

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	


2.2.2 Класифікація ріжучих апаратів (самостійно).
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2.2.3 Типи молоткових подрібнювачів (самостійно).
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2.2.4 Заповнити таблицю 1

Таблиця 1 - Основні показники роботи вивчаємого обладнання та способи регулювання

	Назва
машини
	Марка 
	Схема з розшифровкою позицій
	Призначення 

машини
	Продуктивність, т/год.
	Потужність, кВт
	Способи 

регулювання 

	Подрібнювач кормів  
	ІКВ-5А  «Волгар-5»
	[image: image2.jpg]



Зарисувати схему регулювання ступеня подрібнення на ІКВ-5А.


	
	
	
	Способи подрібнення кормів на різних ступенях:____________________________________
_____________________________________________________________________________________________________________________Регулювання крупності продукту ____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

	Подрібнювач грубих кормів 
	ІГК-30Б
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	_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

	Дозатор тарілчастий 
	ДТК
	[image: image4.jpg]. )

B/ am RRI
/- A





	
	
	
	_________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

	Кормодробарка «Українка»
	КДУ-2
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	Технологічні регулювання на різних режимах роботи:

_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

	Дробарка 
	ДКМ-5
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	_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

	Дробарка безрешітна 
	ДБ-5
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Роботу виконав  
_______________________________________
Роботу прийняв
________________________________________
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