
Практична робота №1 

НАЛАГОДЖУВАННЯ РОБОТИЗОВАНОЇ УСТАНОВКИ ДЛЯ 

ВІДНОВЛЕННЯ ПРУЖНОСТІ ПРУЖИН ГАЗОРОЗПОДІЛЬНОГО 

МЕХАНІЗМУ 
 

        МЕТА РОБОТИ___________________________________________________ 

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 

 

ЗАВДАННЯ НА САМОСТІЙНУ РОБОТУ 

 

Вивчити і законспектувати: 

- призначення пружин у газорозподільному механізмі (ГРМ), їхні 

конструктивні особливості (на прикладі двигуна СМД-60 );  

- технологічні способи відновлення пружності пружин; 

- параметри, за якими комплектуються пружини ГРМ. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

Зробити технічний опис пружини 

1. Найменування і номер за каталогом___________________ 

2. Матеріал дроту_____________________________________ 

3. Діаметр дроту ,мм _________________________________ 

4. Кількість витків, шт ________________________________ 

5. Середній діаметр, мм_______________________________ 



6. Довжина у вільному стані, мм________________________ 

7. Умови роботи____________________________________ 

 

Технічні вимоги до відновленої пружини 

1. Поверхня витків повинна бути .... 

2. Опорні торці повинні бути .... 

Довжина (висота) пружини, мм  

у вільному стані____________  

у робочому стані ______________ 

3. Зусилля стискання (пружність) пружини на робочій довжині, Н: 

       

номінальне ___________________ 

допустиме_____________________ 

4. Неперпендикулярність опорних торців пружини допускається не більш 

_____________. 

5. Нерівномірність кроку витків пружини не повинна перевищувати ______. 

 

Опис технологічного процесу відновлення пружності спіральних 

пружин термомеханічною обробкою 

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
 

Оператори програмування мікропроцесора роботизованої 

автоматичної установки для відновлення пружності пружин ОРГ-26095 

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________



_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 

 

Складання програми для відновлення пружності пружин на установці  

ОРГ-26095 

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 
_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 

_____________________________________________________________________ 
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 Роботу виконав ___________________________________________ 

 Роботу прийняв ___________________________________________ 

 


