
Практичне заняття №6 

 

БУНКЕРИ-ЖИВИЛЬНИКИ, БУНКЕРИ-ДОЗАТОРИ ТА 

МАШИНИ ДЛЯ ПОДРІБНЕННЯ СТЕБЛОВИХ ТА КОНЦКОРМІВ 

 

МЕТА РОБОТИ 

Вивчити будову, принцип роботи та правила експлуатації бункерів-

живильників, бункерів-дозаторів та машин для подрібнення стеблових та 

концкормів. Навчитися аналізувати конструкції їх робочих органів з метою їх 

вдосконалення. 

 

1 ВКАЗІВКИ З САМОПІДГОТОВКИ ДО РОБОТИ 

1.1   Завдання для самостійної підготовки  

1.1.1. Вивчити: 

а) зоотехнічні вимоги до обробки стеблових та концкормів [1, с.26,27, 

129]. 

б) класифікація ріжучих апаратів для подрібнення стеблових кормів [1, 

с. 100…102]. 

в) загальну будову молоткових подрібнювачів [1, с.129,130]. 

г) робочі органи для подрібнення зерна. Типи молоткових 

подрібнювачів [1, с. 132]. 

 

Скласти звіт по роботі: 

1 Номер, найменування та мета роботи. 

2 Зоотехнічні вимоги до обробки стеблових та концкормів.  

3 Класифікація ріжучих апаратів.  

4 Типи молоткових подрібнювачів. 

 

1.2 Питання для самопідготовки 

1.2.1 Які   зоотехнічні   вимоги   висувають   до   обробки 

стеблових кормів? 

1.2.2 Які бувають технологічні схеми обробки стеблових 

кормів? 

1.2.3 Як класифікуються ріжучі апарати для подрібнення 

стеблових кормів? 

1.2.5  Які бувають робочі органи для подрібнення стеблових 

кормів? 

1.2.6 Загальна будова молоткових подрібнювачів. 

1.2.7 Які існують типи молоткових барабанів? 

1.2.8  Назвіть зоотехнічні вимоги до подрібнення концкормів. 

 

1.3   Рекомендована література 

1 Машини, обладнання та їх використання в тваринництві: підручник 

для здобувачів вищої освіти закладів вищої освіти/ Р. В. Скляр та інш. К.: 

Видавничий дім «Кондор», 2019. 608 с., іл. 

2 Ревенко І.І. Машини та обладнання для тваринництва: підручник/ І.І. 



Ревенко, М.В. Брагінець, В.І. Ребенко. К.: Кондор, 2009. 731 с. 

 

2 ВКАЗІВКИ ДО ВИКОНАННЯ РОБОТИ 

2.1 Програма роботи 

1. Вивчити будову, принцип дії та регулювання:  

- машин для подрібнення стеблових кормів: ІГК-30Б, ІКВ-5А  «Волгар-

5»; 

- дозатору кормів  ДТК та бункерів БСК;  

- машин для подрібнення концентрованих кормів: КДУ-2, ДКМ-5, ДБ-5. 

 2. Схема регулювання ступеня подрібнення на ІКВ-5А. 

3. Ознайомитися з техніко-економічними показниками вивчаємого 

обладнання та заповнити таблицю 1.  

Таблиця 1 - Основні показники роботи вивчаємого обладнання та  

способи регулювання 
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2.2 Оснащення робочого місця 

2.2.1 Подрібнювачі кормів: «Волгар-5», ІГК-30Б 

2.2.2  Дозатори ДП-1, ДТК, МТД-4А. 

2.2.3 Дробарки КДУ-2, ДКМ-5, ДБ-5. 

2.2.4 Плакати 

2.2.5  Методичні вказівки до практичного заняття №6 

 

2.3 Теоретичні відомості 

2.3.1 Подрібнювачі стеблових кормів 

Подрібнювач кормів  ІКВ-5А  «Волгар-5» (рис. 1) призначено для 

подрібнення силосу, коренебульбоплодів, баштанних культур, зеленої маси, 

соломи, сіна. Використовують «Волгар-5» при закладенні комбісилосу в 

сховище, а також в складі спеціалізованих технологічних ліній, наприклад, 

при виготовленні білково-вітамінних добавок, для подрібнення відходів 

рибного і м'ясного виробництва.  

Подрібнювач кормів «Волгар-5» складається з корпусу з кришкою (див. 

рис. 1), подавального і ущільнюючого транспортерів 8, апаратів первинного 2 

і вторинного подрібнення 10 з автоматом відключення шнека 11, 

заточувального пристрою, електродвигуна з електрообладнанням і привода. 

Подавальний і ущільнюючий транспортери призначені для прийняття, подачі 

і ущільнення корма, який поступає на ріжучий барабан.  



 
  

1 - шнек; 2 - апарат первинного різання; 3 - кришка пресувального 

транспортера;  4- скоба керування; 5,6,7 - натяжні зірочки; 8 – подавальний 

транспортер; 9 - натяжний пристрій подавального транспортера; 10 - апарат 

вторинного різання; 11 - автомат відключення 

Рисунок 1 - Подрібнювач кормів ІКВ-5А «Волгар-5»  

 

Апарат первинного різання 2  (див. рис. 1) призначений для по-передньої 

різки корму та складається із ріжучого барабана і протиріжучої пластини. 

Ріжучий барабан являв собою трубчатий вал з двома насадженими дисками, 

до яких кріплять вість спіральних ножів.  

Вал ріжучого апарата обертається в підшипниках, які запресовані у 

корпусі. Протирізальна пластина прикріплена до рами транспортера.  

Апарат вторинного різання 10 призначено для остаточного подрібнення 

корма. Він складається із валу з живильним шнеком 1, рухомих і нерухомих 

ножів. Рухомі ножі закріплені на ялицевій втулці, а нерухомі - планками до 

корпусу подрібнювача.  

Способи подрібнення кормів на різних ступенях подрібню-вача  ИКВ-

5А «Волгарь-5»  

- на першому - за принципом різання лезом.  

- в апараті другого ступеня -  різання пуансоном.   

Технологічний процес. Сировина, що підлягає переробці, подається на 

подавальний транспортер 1 (рис. 2), який разом з пресувальним транспортером 

2,  ущільнює її і спрямовує до різального барабана першого ступеня, де 

відбувається попереднє подрібнення. Після цього шнеком 6 проміжний 

продукт подається до апарата другого ступеня 7. Тут здійснюється додаткове 

подрібнення і розвантаження готового продукту через нижнє вікно корпусу. 



  
1 - подавальний транспортер; 2 - пресувальний транспортер; 3 - протирізальна 

пластина; 4 - ножовий барабан; 5 -  заточувальний пристрій; 6 - шнек; 7 – апарат вторинного 

різання; 8 - нерухомий ніж; 9 - рухомий ніж;  10 - втулка; 11 -  зрізний штифт; 12 - фланець 

валу шнека; 13 - опора нерухомих ножів; 14 - прокладка; 15 - кільце. 

Рисунок 2 - Конструктивно-функціональна схема (а) і схема 

регулювання ступеня подрібнення продукту (б) подрібнювача  ІКВ-5А 

«Волгар-5» 

 

Регулювання крупності продукту здійснюється зміною положення 

першого рухомого ножа відносно кінця витка шнека, а також кількості ножів 

в апараті другого ступеня.  

При подрібненні корму для птиці перший рухомий ніж встановлюють 

так, щоб кут між кінцем витка шнека і його лезом становив 9°, а для свиней - 

54°. Для цього на зовнішні шліци втулки 10 набирають рухомі ножі по спіралі 

один відносно одного через 72° проти напряму руху, встановлюють втулку з 

ножами в потрібне положення, одівають хомут на шліци валу і з'єднують його 

з хомутом втулки зрізним штифтом 11. 

При подрібненні корму для великої рогатої худоби рухомі і нерухомі 

ножі другого ступеня знімають. У деяких випадках їх знімають через один.  

На барабані першого ступеня подрібнювання є шість ножів Г-подібної 

форми, заточування яких здійснюють безпосередньо на машині. Для цього до 

барабана, що обертається на холостому ходу, штурвалом підводять наждак і, 

переміщаючи його вздовж барабана, заточують ножі. Після заточування 

наждак відводять у верхнє положення і фіксують. Пристрій для заточування 

ножів другого ступеня являє собою невеликий наждачний круг, який 

приводиться в дію від шківа ножового барабана через фрикційний ролик. Ножі 

другого ступеня для заточування знімають, а потім знову встановлюють на 

місце. 

Зазор між лезами ножів барабана першого ступеня і протирізальною 

пластиною (0,5…1 мм) регулюють переміщенням барабана разом з 

підшипниками за допомогою регулювальних гвинтів. 

Зазор між лезами рухомих і нерухомих ножів другого ступеня (0,05…0,7 

мм) забезпечується за рахунок товщини кілець та прокладок 14, а також 

шляхом переміщення опор 13 разом з нерухомими ножами 8. Привод робочих 

органів подрібнювача  здійснюється від електродвигуна потужністю 22 кВт і 

частотою обертання валу 1400 хв-1. Для запобігання поломкам на 



подрібнювачі встановлені запобіжні (захисні) пристрої. Наприклад, привод 

горизонтального і похилого транспортерів здійснюється ланцюговою 

передачею через роздавальну коробку з фрикційною муфтою, яка пробуксовує 

при перевантаженні транспортерів. Шківи шнека і ножового барабана 

оснащені зрізними штифтами, і привод рухомих ножів другого ступеня також 

має зрізний штифт 11. При потраплянні твердого предмета між рухомими і 

нерухомими ножами штифт 11 зрізується, рухомі ножі разом з втулкою 10 

зупиняються, а вал шнека з хомутом продовжує обертатись. При цьому палець 

виходить із зачеплення, пружина в стакані розпрямляється і останній натискає 

кнопку вимикача приводного електродвигуна. Після усунення несправності 

пружину та палець повертають у вихідне положення і встановлюють новий 

зрізний штифт. 

 

Подрібнювач грубих кормів ІГК-30Б (ІГК-Ф-4) (рис. 4) призначено 

для подрібнювання  соломи,  сіна  та  інших  грубих кормів у розсипному стані 

вологістю до 25 %.  

 
1 - горизонтальний транспортер; 2 - похилий транспортер; 3 - штиф-ти; 4 - нерухомий 

диск; 5 - дефлектор; 6 - рухомий диск; 7 - лопаті вентилятора; 8 - електропривод; 9 - отвір 

для випадання важких включень 

Рисунок 3 - Конструктивно-функціональна схема подрібнювача ІГК-30Б 

 

Виготовляється у двох модифікаціях - з приводом від ВВП трактора 

класу 1,4 (ІГК-30Б-І) та з приводом від електродвигуна потужністю 30 кВт 

(стаціонарний варіант, ІГК-30Б-ІІ). Він складається з живильника, 

подрібнювального апарата, кожуха і рами. Живильник має горизонтальний 1 і 

похилий 2 ущільнювальні транспортери. Він забезпечує відокремлення 

каміння та інших важких включень, які випадають із соломи через спеціальне 

вікно знизу приймальної камери. 

 Подрібнювальний апарат складається з двох рядів нерухомих і двох 

рядів рухомих штифтів 3, які розміщені відповідно на нерухомому 4 і 

рухомому 6 дисках. Кожух подрібнювального апарата має дефлектор 5, яким 

відводиться готовий продукт, і люк для огляду подрібнювального апарата.  

Солома  подається горизонтальним транспортером 1, ущільнюється 

похилим транспортером 2, надходить до приймальної камери, захоплюється 



лопатями  вентилятора 7 і спрямовується до подрібнювального апарата.  

Пройшовши між штифтами, подрібнена солома потоком повітря по 

трубопроводу виводиться з машини. Під дією штифтів подрібнювання 

(розривання, розбивання, перетирання) соломи здійснюється не тільки вздовж, 

але і впоперек волокон, в результаті одержана маса стає м'якою, легко 

змочується і добре поїдається тваринами. Розмір частинок становить 10…70 

мм.  

Ефективність роботи подрібнювача залежить від вологості   сировини. 

Збільшення вологості соломи підвищує питомі витрати енергії,  знижує 

продуктивність машини і погіршує якість продукту.  

Ступінь подрібнення продукту в ІГК-30Б регулюють за допомогою 

симетричної зміни кількості штифтів на роторі або корпусі подрібнювального 

апарата. При переробці соломи або сіна вологістю понад 20% для зменшення 

швидкості подачі на вал редуктора встановлюють зірочку з кількістю зубів z = 

15, а на проміжний вал - z = 20. 

2.3.2 Дозатор концентрованих кормів 

Дозатор тарілчастий ДТК призначено для дозування збагачувальних 

сумішей (преміксів) або інших складових комбінованих кормів. 

Продуктивність дозатора - 0,15...3,0 кг/хв.; точність дозування - ±3%; 

частота обертання диска - 25 хв-1; потужність привода - 0,27 кВт; габарити - 

390x650x515 мм; маса - 74 кг. 

Дозатор ДТК (рис. 4) складається з привода (електродвигуна із 

черв'ячною парою та муфти), корпусу, вертикального валу із закріпленими на 

ньому тарілки, конуса та спонукача.  

 
1- електродвигун; 2- корпус; 3- тарілка; 4 – циліндр з підйомним пристроєм 

Рисунок 4 – Дозатор тарілчастий ДТК 

 

В нижній частині на вал за допомогою шпоночного з'єднання кріпиться 

черв'ячне колесо. В корпус дозатора над тарілкою встановлюється рухомий 

циліндр із регулювальною гайкою. Піднімається або опускається рухомий 

циліндр відносно тарілки за допомогою важеля. Над тарілкою  в корпусі  

дозатора  встановлюється скребок,  призначений для скидання дозуємих 

компонентів із тарілки в кормопровід. В верхній частині корпусу до нього 

кріпиться накопичувальний бункер. 

Технологічний процес. Із накопичувального бункера компоненти  



поступають в циліндр, проходять в зазор між циліндром і конусом та 

висипаються на тарілку. Тарілка обертається, подає компоненти до скребка. 

Скребок скидає компоненти в кормопровід. 

Основні регулювання. Продуктивність дозатора регулюють зміною 

зазору між циліндром і тарілкою з конусом, що обертаються. 

2.3.3 Бункери для зберігання кормів БСК-10, БСК-25 призначені для 

зберігання і видачі концентрованих кормів. 

Бункер (рис. 5) являє собою місткість з декількох поясів циліндричної 

або кубічної форми. Кожен пояс збирається із оцинкованих гофрованих листів. 

На одному з листів верхнього поясу встановлюється датчик рівня корму. 

Зверху бункер закривається кришкою. Бункер встановлюється на чотирьох 

опорних стійках. 

Нижня частина бункера - конічна або пірамідальна. В ній знаходиться 

розсікач для розподілення шару корму на стінки бункера. Знизу конічна 

(пірамідальна) частина скріплена рамою і ребрами жорсткості. В цьому місці 

до бункера кріпиться вивантажувальний транспортер. 

Транспортер складається із труб діаметром 120 мм, з'єднаних між собою 

хомутами. Шнек обертається в трьох шарикових підшипниках і приводиться в 

дію від електродвигуна через клинопасову передачу. У верхній частині 

транспортера труби мають вирізи під воронки із рукавами для зсипання корму.  

Технологічний процес. Корм із кормовозу по напірному кормопроводу 

попадає в порожнину бункера. Надлишок повітря, яке поступає разом із 

кормом, скидається через випускний рукав і фільтр-мішок. При заповненні 

кормом бункера до рівня верхнього датчика автоматично подається світловий 

сигнал, після чого завантаження закінчують. Вивантажують корм із бункера 

транспортером. 

 
1- кришка; 2- завантажувальна горловина; 3- місткість; 4-датчик рівня;        

5- перехідник; 6- засувка; 7- транспортер вивантажувальний 

Рисунок 5 - Бункер БСК-10 

 

 



Таблиця 2 - Технічна характеристика бункерів БСК-10, БСК-25 

 

2.3.4 Подрібнювані концентрованих кормів 

Кормодробарка «Українка» КДУ-2 призначена для подрібнення всіх 

видів зерна, качанів кукурудзи, сіна, зеленої маси, силосу і коренеплодів. Крім 

того, на ній можна готувати суміші з двох-трьох компонентів і збагачувати їх 

рідкими добавками. 

Дробарка складається із завантажувального бункера 1 (рис. 6), ротора 15, 

решіт 5, ножового барабана 2, горизонтального 13 та похилого 12 

транспортерів живильного механізму, циклону 10, шлюзового затвору 9 і 

вентилятора 4. 

Різальний апарат складається з барабана 2, на якому закріплено три 

криволінійні ножі, і протирізальної пластини 14. Протирізальна пластина має 

додаткову пластинку для регулювання зазору відносно робочої поверхні 

стрічки транспортера для запобігання затягуванню корму в щілину між ними. 

 
1 – зерновий бункер; 2 – ножовий барабан; 3 – молотки, 4 – вентилятор;  5 – 

решето;   6 –  магнітний сепаратор;  7 – заслінка;  8  – розхил мішкотримача,  9 –шлюзовий 

затвор; 10 –  циклон; 11 – фільтрувальний  рукав;  12, 13 – пресувальний  і живильний 

транспортери; 14 – протирізальна пластина; 15 – ротор. 

Рисунок 6 – Конструктивно-технологічна схема дробарки КДУ-2 

Показник 

 

Марка бункера 

 

БСК-10 БСК-25 

Місткість бункера, м 10 25 

Висота, мм 5020 8355 

Спосіб завантаження Завантажувачем 

типу ЗСК-10 

Пневмозавантажувачами 

Спосіб вивантаження Спіральним 

транспортером 

Шнековим 

транспортером 

Продуктивність, т/год. 2,1 6,15 

Потужність на привод, кВт  

0,85; 0,75 

2,2 

Маса, кг 750 766 



Ротор дробарки 15 складається з несучих дисків, встановлених на валу 

на спеціальній шпонці і розділених втулками. Крізь отвори дисків проходять 

пальці, на яких шарнірно підвішені молотки. У камері подрібнення 

встановлено змінне решето 5 і дека. 

Привод дробарки здійснюється від електродвигуна потужністю 30 кВт. 

Для полегшення умов пуску в приводному шківі є відцентрова фрикційна 

муфта. 

Для досягнення максимальної продуктивності дробарки необхідно 

механізувати подачу сировини і відведення готової продукції. При 

використанні дробарки в кормоцеху для подрібнення зернофуражу 

рекомендується здійснювати завантаження його із спеціальних бункерів, а 

розвантаження продукту - транспортерами безпосередньо із циклона. 

При подрібненні зернових та інших сипких кормів транс-портери-

живильники 12 і 13 та ножовий барабан 2 вимикаються. Для цього знімають 

приводні паси. Подачу зерна в камеру подрібнення із завантажувального 

бункера регулюють заслінкою 7, а контролюють за показниками амперметра-

індикатора. Сила струму при цьому не повинна перевищувати 55-60 А. 

Для одержання необхідної крупності продукту перед пуском дробарки 

встановлюють відповідне змінне решето.  Під горловиною бункера перед 

камерою подрібнювання є магнітний сепаратор 6, який затримує металеві 

домішки. У робочій камері зерно подрібнюється молотками і разом з потоком 

повітря крізь отвори решета продукти подрібнення виносяться в зарешітний 

простір, а звідти відсмоктуються вентилятором 4 подаються в циклон 10. У 

циклоні частинки подрібненого корму під дією відцентрової сили 

притискаються до стінок, за рахунок сил тертя втрачають швидкість, 

відокремлюються від потоку повітря, опускаються вниз і ротором шлюзового 

затвору 9 розвантажуються у мішки. Повітря з циклона разом з пиловидними 

частками зворотним трубопроводом повертаються в робочу камеру дробарки. 

При цьому частина повітря крізь фільтрувальний рукав 11 із тканини виходить 

у навколишнє середовище. Таким чином, у дробарці реалізується 

напівзамкнутий цикл використання повітря. 

При подрібненні кукурудзяних качанів, сіна на борошно та інших 

стеблових чи кускових кормів включають транспортерний живильник і 

ножовий барабан. Для цього до початку роботи на шківи валів електродвигуна 

і ножового барабана надівають клинові паси і натягують їх за допомогою 

ролика. Горловину зернового бункера закривають заслінкою. Пуск дробарки 

здійснюють при вимкненому  транспортері-живильнику (для зниження 

пускового моменту). 

Після досягнення номінальної частоти обертання ротора, дробарки 

вмикають транспортер-живильник. Корми завантажуються на горизонтальний 

транспортер, ущільнюються похилим транспортером і подаються до ножового 

барабана. Попередньо подрібнені ножами частки корму захоплюються 

потоком повітря і надходять до молоткової камери, де подрібнюються до 

необхідних розмірів, просіваються крізь решето і вентилятором подаються в 

циклон. 

Для забезпечення якісного різання сіна та інших стеблових кормів ножі 



мають бути завжди гострими, а зазор між лезом ножа і протирізальною 

пластиною - не перевищувати 0,3-0,5 мм. Для зручного доступу до ножів 

знімають пружини похилого транспортера і піднімають його вгору, 

повертаючи відносно верхнього ведучого валика. Для регулювання зазору між 

лезами ножа і протирізальною пластиною послаблюють болти, якими ніж 

кріпиться до хрестовин, контргайки регулювальних болтів і ними 

встановлюють необхідний зазор. Після регулювання зазору кріпильні болти 

міцно затягують, а регулювальні гвинти фіксують контргайками. 

При подрібненні зеленої маси, коренеплодів та інших кормів з 

високою вологістю робота дробарки здійснюється за прямоточним варіантом. 

Транспортером корм подається до ножового барабана, попередньо 

подрібнюється і надходить до молоткової камери, де додатково подрібнюється 

і розвантажується через вставну горловину і боковий люк у кришці камери. До 

початку роботи виймають решето, встановлюють розвантажувальну 

горловину і відкривають люк у кришці дробильної камери. Всмоктувальний 

патрубок вентилятора знімають, а на вхідному вікні вентилятора вста-

новлюють сітку. 

Після подрібнення соковитих кормів робочу камеру очищають від 

залишків корму і промивають водою, подаючи її через спеціальний колектор 

(у лівій кришці камери) при вимкненому роторі. Магнітні сепаратори 

знімають, очищають і сушать. 

У процесі експлуатації дробарки молотки спрацьовуються. Для 

забезпечення якісного подрібнення кормів і зниження витрат енергії молотки 

дробарки періодично переставляють на нові робочі грані. При перестановці 

або заміні молотків відкривають кришку дробильної камери, знімають шплінт 

у середній частині осі молотків, відкривають лючок у боковині камери під 

циклоном і, повертаючи ротор, суміщають вісь молотків з лючком, через нього 

закручують спеціальний штир у торцевий отвір осі молотків і виймають її. При 

заміні або переставлянні необхідно зберігати рекомендовану схему 

розміщення молотків і витримувати рівновагу ротора.  

Дробарку ДКМ-5 (рис. 7) призначено для подрібнення зерна і грубих 

кормів у технологічних лініях приготування кормів на тваринницьких фермах 

або зерноскладах. Вона має корпус, в якому розміщена камера подрібнення з 

молотковим ротором, живильник грубих кормів, зерновий бункер, 

пиловідокремлювач з фільтрувальним рукавом, шнеки та електрообладнання. 

Живильник грубих кормів складається з приймального лотка 1 (рис. 7), 

нерухомого внутрішнього 3 і рухомого зовнішнього 2 конічних шнеків. Він 

прикріплений до корпуса камери подрібнення 8 за допомогою двох петель, і 

відкидного замка, що дає змогу повертати живильник на 90° при 

транспортуванні та обслуговуванні дробарки. Зовнішній шнек живильника 

обертається мотор-редуктором через ланцюгову передачу. 

Шнек 12 призначений для подачі зернового матеріалу в бункер 13. Для 

забезпечення безперервної подачі є додатковий шнек, привод якого 

здійснюється через ланцюгову передачу від основного шнека 12. 

 



 
1 - лоток; 2 - зовнішній шнек живильника; 3 - внутрішній шнек; 4 - дека; 5 - шнек 

дробарки, 6 - розвантажувальний шнек; 7 - молотковий ротор; 8 - камера подрібнювання; 9 

- решето; 10 - пиловідокремлювач, 11 - фільтр; 12 - завантажувальний шнек; 13 - бункер; 14 

– заслінка; 15 - магнітний сепаратор; 16 - заслінка; 17 - датчики рівня 

Рисунок 7 - Структурна схема дробарки ДКМ-5 

 

Камера подрібнення 8 виготовлена у вигляді стального зварного 

корпуса, в середині якого встановлено молотковий ротор 7. Внутрішня 

поверхня камери має секторні деки; положення яких відносно молоткового 

ротора (зазор 1,5…2 мм) регулюють за допомогою, ексцентрикового 

механізму. Для цього послаблюють болт кріплення секторів, провертанням 

ексцентриків підводять сектори до упирання їх у диски, повертають 

ексцентрики проти годинникової стрілки на кут 10…20° і затягують болти 

кріплення. 

Для вивантаження подрібненого корму з підрешітного простору в 

нижній частині корпуса встановлено шнек 5, який за допомогою рухомого 

фланця з'єднаний з похилим шнеком, що дозволяє змінювати положення 

похилого шнека залежно від висоти приймання готового корму. 

Для зміни решіт у камері подрібнення передбачена відкидна кришка. На 

корпусі камери розміщено кінцевий вимикач, який блокує систему пуску при 

відкритій кришці. Над камерою знаходиться бункер 13 з горловиною для 

подачі зерна. В середині бункера на його бокових стінках змонтовані датчики 

17 нижнього та верхнього рівнів, а на нижній похилій стінці - магнітний 

сепаратор 15 для уловлювання із зернового потоку випадкових металевих 

предметів. Дозована подача зернового матеріалу із бункера в дробильну 

камеру здійснюється щілиною горловини, поперечний переріз якої можна 

регулювати вручну (тим самим регулюється і завантаження електродвигуна за 

показниками амперметра-індикатора) або в автоматичному режимі. У шафі 

керування встановлено амперметр-індикатор для контролю роботи дробарки. 

Він підтримує номінальний режим завантажування і роботи,   припиняє   

подачу   матеріалу   при   аварійних перевантаженнях. Регулятор також 

забезпечує повторне ввімкнення подачі зерна або живильника грубих кормів у 

разі зниження навантаження до номінального рівня. В автоматичному режимі 

роботи механізм привода заслінки вмикає сирену при припиненні подачі зерна 

в бункер. Додатково передбачена електромагнітна муфта, що дозволяє в разі 



відключення електроенергії миттєво перекривати заслінку під дією власної 

ваги. 

Для роботи дробарки на зерні забірну частину завантажувального 

шнека опускають у приямок із зерном або на бурт зерна. У камері подрібнення 

встановлюють решето відповідно до крупності кінцевого продукту. Вікно для 

подачі грубих кормів перекривають кришкою з декою в бік камери 

подрібнювання. Кришку щільно притискають до корпуса дробарки фланцем 

живильника грубих кормів (привід живильника при цьому повинен бути 

вимкненим). 

Зерно завантажувальним шнеком подається у зерновий бункер, а з нього 

тонким шаром просипається у щілину між заслінкою та похилою стінкою 

бункера, очищається магнітним сепаратором від випадкових металевих 

домішок і потрапляє в камеру подрібнення. Під дією молотків ротора, що 

обертаються, зерно подрібнюється. Продукти подрібнення просіваються крізь 

решето в зарешітний простір і потрапляють у горизонтальний шнек. Він подає 

подрібнений продукт у похилий розвантажувальний шнек, а останній - у 

бункер-накопичувач  або транспортні засоби. 

Надмірний потік повітря, який створюється швидкохідним молотковим 

ротором, із зарешітного простору з'єднувальним каналом спрямовується у 

пиловідокремлювач, з якого частково виходить через фільтрувальний рукав у 

навколишнє середовище, а решта повітря та пиловидні фракції продукту 

повертаються завантажувальною горловиною в камеру подрібнення. 

При подрібненні зерна ячменю та пшениці рекомендується 

використовувати решета з розмірами отворів 4, 6, 8 мм, вівса і качанів 

кукурудзи - 8 та 16, сіна і соломи - 16 мм. Вологість зерна не повинна 

перевищувати 14 %, грубих кормів -17%. 

У разі роботи дробарки на грубих кормах з камери подрібнення 

видаляють кришку з декою і перекривають заслінку подачі зерна. Грубі корми 

механізовано або вручну подаються в потік живильника дробарки і витками 

його шнека спрямовуються до камери подрібнення. Продукти подрібнення 

просіваються крізь решето в зарешітний простір, звідки шнеком дробарки, а 

потім похилим шнеком розвантажуються. 

При переробці сіна чи соломи на січку (без решета), остання видаляється 

з камери подрібнення горловиною з  дефлектором, встановленими замість 

решета. При цьому завантажувальний і розвантажувальний шнеки вимикають. 

Шнек дробарки відключають, знявши приводний пас. Приготування січки 

можна здійснювати і при вологості корму більше 17 % 

Зупиняють дробарку після закінчення роботи і припинення подачі 

сировини та повного виходу продукту з камери подрібнення і 

розвантажувального шнека. 

Дробарку безрешітну ДБ-5 (рис. 8) призначено для подрібнення різних 

видів фуражного зерна нормальної і підвищеної вологості (не більш 17%). 

Випускається в двох виконаннях: для застосування як самостійна машина (ДБ-

5-1); для комплектації комбінованих агрегатів (ДБ-5-2). 



 
 
1 – рама; 2 – корпус; 3 – подрібнювальна камера;4 –вивантажувальний шнек; 5 – 

електродвигуни шнеків; 6 – корпус шнека; 7 – кормопровід; 8 – заслінка; 9 – сепаратор; 10 

– шнек розподільчої камери; 11– розподільча камера; 12 – зерновий бункер; 13 – 

завантажувальний шнек;   14 – датчики рівня; 15 – заслінка бункера; 16 – постійний магніт;       

17 – подрібнювальний барабан; 18 – кришка подрібнювальної камери; 19 – дека; 20 – 

додатковий шнек. 

Рисунок 8 – Конструктивно-технологічна схема дробарки ДБ-5-1 

 

 

Дробарка ДБ-5-1 (рис. 8) складається з камери подрібнення, 

завантажувального шнека, вивантажувального шнека, шафи керування. 

Дробарка ДБ-5-2 на відміну від дробарки ДБ-5-1, має укорочений 

завантажувальний шнек і не комплектується вивантажувальним шнеком. 

Ротор має вал з набором дисків і шарнірно насаджених на осях молотків. 

Диски і розпірні втулки на валу утримуються за допомогою гайки. Відстань 

між молотками на осях забезпечується за допомогою розпірних втулок і 

шплінтів. Обертання ротора - від електродвигуна через втулково-пальцеву 

муфту. 

Корпус дробарки має горловини для встановлення розподільної камери 

і кормопроводу. Для обслуговування камери передбачена відкидна кришка. 

Внутрішня циліндрична поверхня корпуса викладена деками, що спираються 

на сектори і притискаються до них болтами. Положення дек відносно дисків 

ротора забезпечують регулюванням положення секторів за допомогою 

ексцентриків.      

Для   виключення   випадкового   ввімкнення   дробарки при відкритій 

кришці на корпусі встановлений кінцевий вимикач. 

Бункер має завантажувальну й оглядову горловини. У нижній частині 

бункера встановлений привод заслінки. На похилій стінці для уловлювання 

металевих предметів мається батарея постійних магнітів. 

По висоті в бункері розташовані датчики нижнього і верхнього рівнів, за 

допомогою яких вмикається і вимикається завантажувальний шнек. Поворот 

заслінки здійснюється як від привода, так і вручну важелем. 

Привід заслінки складається з електродвигуна, зубчастої передачі і вала, 

на якому закріплена заслінка. Додатково на валу є електромагнітна муфта, яка 

при відключенні мережі дозволяє заслінці миттєво під дією власної маси 



перекривати доступ зерна в дробарку. 

Розподільна камера служить ємністю, у якій відбувається відділення 

подрібнених часток від повітря, а також розподіл подрібненого   продукту   на   

крупну   і   дрібну   фракції.   У розділовій перегородці маються перегородки, 

що утворюють канали: один — для повернення повітря в дробильну камеру, 

іншої — для повернення великої фракції на доподрібнення. 

На одній з бічних стінок камери розташований важіль заслінки, 

положення якого фіксується в пазах сектора. На іншій стінці встановлена 

кришка, яка відкривається для зміни сепаратора. На верхній частині камери 

відкидними болтами кріпиться тканинний фільтр для часткового викидання 

циркулюємого повітря. У нижній частині камери встановлений шнек для 

вивантаження готового продукту. Привод його здійснюється двоступінчастою 

пасовою передачею. Ведучий шнек першого ступеня виконаний разом із 

втулково-пальцевою напівмуфтою. Ведений шків першого ступеня є ведучим 

для другого ступеня. 

Конструкція завантажувального і вивантажувального шнеків аналогічна 

конструкції цих механізмів у комплекті дробарки ДКМ-5. 

Експлуатація дробарки ДБ-5, основні несправності і методи їхнього 

усунення, а також правила технічного обслуговування аналогічні описаним 

для дробарки ДКМ-5. 

Основні регулювання. Ступінь подрібнення регулюють поворотом 

заслінки розділової камери і зміною сепаратора. Переміщення заслінки за 

напрямом паза сприяє більш крупному помелу. Сепаратор встановлюють у 

залежності від подрібнювального зерна: для вівса діаметр отворів - 16 мм, для 

інших видів зерна - 8 мм. 

Паси першого ступеня  привода шнека розділової камери натягують 

поворотом кронштейна, на якому закріплена вісь веденого  шківа. Прогин пасу 

при прикладанні зусилля 12 Н повинен бути 2,8…3,2 мм. Пас другого ступеня 

натягують переміщенням осі в пазу кронштейна. Стріла прогину паса при 

зусиллі 12 Н повинна бути 2,8...3,2 мм. 

Радіальний зазор між диском ротора і сектором повинен складати 1...1,5 

мм. Регулювання кожного сектора проводять у наступній послідовності. 

Послабляють болти кріплення секторів. Обертанням ексцентриків сектори 

наближають до упора в диск ротора, після чого повертають ексцентрики проти 

годинникової стрілки на 15…20° і затягують болти кріплення секторів. 

Паси завантажувального і вивантажувального шнеків натягають 

переміщенням електродвигуна. Стріла прогину при зусиллі 12 Н повинна 

складати 2,8...3,2 мм. 

Приводний ланцюг завантажувального шнека натягують поворотом 

корпуса підшипника, що має ексцентриситет. Стріла провисання повинна бути 

1,0...2,0 мм. Розташування зірочок по відношенню одна до одної регулюють 

переміщенням опори, яку розташовано під щитком шнеку, разом з додатковим 

шнеком. 

 

 

 



Таблиця 3 – Технічна характеристика дробарок 

 

 

 

2.4 Після виконання роботи студент складає звіт, який вміщує дані: 

1 Номер, найменування та мета роботи. 

2 Зоотехнічні вимоги до обробки грубих кормів та концкормів. 

3 Класифікація ріжучих апаратів. 

4 Типи молоткових подрібнювачів. 

5 Схема регулювання ступеня подрібнення на ІКВ-5А. 

6 Основні показники роботи вивчаємого обладнання та їх аналіз. 

(таблиця 1). 

  

Пункти 1-4 студент виконує самостійно, як підготовку до практичної 

роботи. 

 

2.5 Контрольні запитання 

2.5.1 Основні елементи подрібнювачів стеблових кормів і їх   

призначення. 

2.5.2 Робочий процес подрібнювачів ІГК-30Б, «Волгар-5». 

2.5.3 Як регулюють ступінь подрібнення продукту на вивчених 

подрібнювачах? 

2.5.4 Як відокремлюють важкі домішки від грубих кормів на   ІГК-30Б? 

2.5.5 Порядок заточування робочих органів на «Волгар-5». 

2.5.6 Які захисні пристрої  і з якою метою використовуються у 

подрібнювачах? 

2.5.7 Які недоліки Ви визнали у вивчених машинах? 

2.5.8 Ваші пропозиції до поліпшення конструкції вивчених машин. 

2.5.9 Призначення, будова, технологічний процес і регулювання 

дозатора ДТК. 

Найменування  показників 
Марка машини 

ДКМ-5 ДБ-5 КДУ-2 

Продуктивність, т/год. 

при подрібненні зерна 

при подрібненні сіна, соломи 

 

3,5 

0,6 

 

4…6 

– 

 

до 2 

до 0,8 

Встановлена потужність, кВт 33,7 32,2 28 

Мотор-редуктор приводу живильника  

кормів, кВТ 
1,5 – – 

Електродвигун 

завантажувального шнека, кВт 
1,1 1,1 – 

Габаритні розміри, мм     

довжина 

 ширина 

 висота 

 

8750 

4730 

3720 

 

8545 

3210 

3720 

 

2800 

1550 

3000 



2.5.10 Призначення, будова, технологічний процес і регулювання 

бункера-живильника БСК-10. 

2.5.11 Які елементи і яким чином сприяють рівномірності видачі корму 

дозатором? 

2.5.12 Як налагодити подрібнювач КДУ-2 для подрібнення 

концентрованих кормів, грубих кормів в січку? 

2.5.13  Призначення, будова, робочий процес і регулювання 

подрібнювача ДКМ-5. 

2.5.14  Як налагодити подрібнювач ДКМ-5 на подрібнення 

концентрованих кормів, грубих кормів на муку, грубих кормів на січку? 

2.5.15  Призначення, будова, робочий процес і регулювання 

подрібнювача ДБ-5. 

2.5.16 Конструктивно-функціональна схожість і відмінність 

подрібнювачів ДКМ-5 і КДУ-2. 

2.5.17 Конструктивно-функціональна схожість і відмінність 

подрібнювачів ДКМ-5 і ДБ-5. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


