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РЕФЕРАТ 

Звіт про НДР: 31 с., 10 рис., 2 табл., 9 джерел. 

Об’єкт досліджень: мобільний агрегат для розкидання солом’яного підс-

тилкового матеріалу з роторно-пальцевим робочим органом із розвиненими 

властивостями, які дозволяють одночасно вкривати дальню та ближню частини 

стійла (бокса) корів. 

Мета роботи: підвищення продуктивності праці, зменшення енергетичних 

витрат та підвищення якості виконання технологічного процесу розкидання пі-

дстилкового матеріалу на базі запропонованого мобільного агрегату з роторно-

пальцевим робочим органом. 

Методи досліджень: теоретичні дослідження проводилися шляхом аналізу 

конструктивно-кінематичних параметрів, отриманих з математичної моделі 

пристрою для розкидання підстилкового матеріалу. Обробка результатів теоре-

тичних досліджень виконувалась із використанням персонального комп’ютера 

та програмних комплексів MathCad та Statistica.  

Експериментальні дослідження здійснювалися з використанням тензоме-

тричного обладнання. Обробку експериментальних даних проводили на ПЕОМ 

із застосуванням основ математичної статистики та програмного забезпечення 

Oscill та Exel. 

В результаті проведених досліджень: 

- визначено потужність, споживану мобільним агрегатом в складі експе-

риментальго розкидача солом’яної підстилки на базі КТУ-10А та трактора 

ЮМЗ-8040.2; 

- визначено потужність, споживану на привод роторно-пальцевого робо-

чого органа; 

- визначено питомі енерговитрати розкидача солом’яної підстилки. 

Ключові слова: МОБІЛЬНИЙ АГРЕГАТ, РОТОРНО-ПАЛЬЦЕВИЙ РО-

БОЧИЙ ОРГАН, КРУТНИЙ МОМЕНТ, ЧАСТОТА ОБЕРТАННЯ, ПОТУЖ-

НІСТЬ, ПИТОМІ ЕНЕРГОВИТРАТИ. 
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