
Лабораторна робота №5 

 

«ЗРІВНОВАЖУВАННЯ ДЕТАЛЕЙ ТА СКЛАДАЛЬНИХ  

ОДИНИЦЬ ПІСЛЯ РЕМОНТУ» 

 

Мета роботи:  

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

_______________________________________________________ 

 

Завдання по самостійній підготовці до роботи 

 

При підготовці до виконання роботи студент повинен знати: 

- визначення статичної та динамічної неврівноваженості; 

- наслідки неврівноваженості деталей та вузлів;  

- причини появи  неврівноваженості;  

- методи та засоби статичного та динамічного балансування. 

 

Причини появи неврівноваженості 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________ 

 

Статична неврівноваженість 
____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________ 
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Рисунок 1 – Статична неврівноваженість 

 

Динамічна неврівноваженість 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рисунок 2 – Динамічна неврівноваженість 

 

Статичне балансування 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________
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____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________  

 

 

 

 

 

 

 

 

         

Рисунок 3 - Статичне балансування 

 

Динамічне балансування 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________ 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рисунок 5- Схема коливань деталі при динамічному балансуванні 
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Статичне зрівноважування шліфувального круга 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

___________________________________________________________ 

 

Визначення розміру максимально-можливого залишкового  

статичного дисбалансу шліфувального круга 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

___________________________________________________________ 

 

Статичне зрівноважування молотильного барабана 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

___________________________________________________________ 
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Динамічне балансування молотильного барабана 
____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

___________________________________________________________ 

 

Висновок 

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________

____________________________________________________________ 

 

 

Роботу виконав ________________________________________ 

 

Роботу прийняв ________________________________________ 

 


